
> restart:
> v(r,phi):=u(r*cos(phi),r*sin(phi));

 := ( )v ,r φ ( )u ,r ( )cos φ r ( )sin φ
> vf:=diff(v(r,phi),phi);

 := vf − +( )( )D1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )sin φ ( )( )D2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )cos φ
> vff:=diff(vf,phi);

vff ( )− +( )( )D ,1 1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )sin φ ( )( )D ,1 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )cos φ r ( )sin φ− := 

( )( )D1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )cos φ−

( )− +( )( )D ,1 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )sin φ ( )( )D ,2 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )cos φ r ( )cos φ+

( )( )D2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ r ( )sin φ−
> vr:=diff(v(r,phi),r);

 := vr +( )( )D1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )cos φ ( )( )D2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )sin φ
> vrr:=diff(vr,r);

vrr ( )+( )( )D ,1 1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )cos φ ( )( )D ,1 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )sin φ ( )cos φ := 

( )+( )( )D ,1 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )cos φ ( )( )D ,2 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )sin φ ( )sin φ+
> simplify(vrr + vr/r + vff/r^2);

+( )( )D ,2 2 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ ( )( )D ,1 1 u ,r ( )cos φ r ( )sin φ
> 
> 


